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(1a) 73.57 87.62 94.05 96.19 97.86
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(1c) 44.29 65.24 76.90 86.19 90.95
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(2c) 42.14 65.24 77.14 84.52 90.48

6
5)

RGB

6)

Normalized Cost

3) 4)

1

7



152
第50回プログラミング
シンポジウム  2009.1

1) , , , ,
, “ ”,

2008 , pp.39-42,
2008

2) , “CAD CG (
7)”,

, 2000

3) , , , ,
“ ”,

, vol.104, no.670,
pp.1-6, 2005

4) , , , “
”,

, MIRU2007,
IS-5-21, pp.1498-1503, 2007

5) , , “
”, , vol.84, no.7,

pp.1419-1429, 2001

6) , , “
”, , vol.88,

no.12, pp.2341-2349, 2005

7) , “ Navi ”,
, 2004




