
VANET

1,a) Wang-Chien Lee2,b) 1,c) 1,d)

Vehicular Ad Hoc NETwork: VANET

Routing Protocol with Beacon Control: RPBC

RPBC

RPBC

1.

(Intelligent Transportation System: ITS)

ITS

(Vehicular Ad Hoc NETwork:

VANET)

ITS

VANET

Wifi

VANET VANET

VANET

VANET

1

1

2 Pennsylvania State University
a) sasaki.yuya@ist.osaka-u.ac.jp
b) wlee@cse.psu.edu
c) hara@ist.osaka-u.ac.jp
d) nishio@ist.osaka-u.ac.jp

1 VANET

VANET Mobile Ad

Hoc NETwork: MANET

VANET

MANET

「マルチメディア通信と分散処理ワークショップ」 平成24年10月

ⓒ2012 Information Processing Society of Japan 26



VANET

[1], [5], [6]

[8] VANET

1

VANET

(RPBC: Routing Protocol

with Beacon Control RPBC

RPBC

2. 3.

4.

5. 6.

2.

VANET

2.1

GPSR [6] GFG [1] GOAFR [5]

2.2 VANET

GSR [8]

GPCR [7] GSR

GeoDTN+Nav [2]

VADD [10]

「マルチメディア通信と分散処理ワークショップ」 平成24年10月

ⓒ2012 Information Processing Society of Japan 27



GyTAR

[4]

CAR [9]

CAR

CAR

3.

VANET VANET

n V = (V1, · · · , Vn)

GPS

802.11

R

R

2

280[m]

80[m] 250[m]

1

3

2

4.

RPBC

RPBC

4.1

「マルチメディア通信と分散処理ワークショップ」 平成24年10月

ⓒ2012 Information Processing Society of Japan 28



4.2

WT

p

WT = Max WT · ( r
α
). (1)

Max WT (0 < MAX WT < p) α

(< R) r

WT

WT 0

α

WT

WT WT

�

� �

�

�

� �

�	��

�	��������

�	��	


3

� �

�

� � �

�

�	��

�	��������

�	��	


4

WT = Max WT · (α− d

α
). (2)

d

WT

2

α

3 4 3

4

3

VA VG

VB VC VD

VA VE VF VG

VD VE

VA VG

VB VC

VA VD VA VD

「マルチメディア通信と分散処理ワークショップ」 平成24年10月

ⓒ2012 Information Processing Society of Japan 29



(a) (b)

5

VF

4 VA VD

VG

VD VG

VE

VF VA VD

VA VC

5

1,500 5(a)

1,500 5(b)

349

4.3

RPBC

3 (I1 I2 I3)

I1 I2 I2 I3

180

5

1 Parameters

Parameter Meaning Value

n 500,1000,1500,2000

QP [sec] 60,30,20,10,5

D [bytes] 32,128,512,1024,2048
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