
情報処理学会研究報告 
IPSJ SIG Technical Report 

Vol.2017-IS-140 No.4
2017/6/3

 

ⓒ2017 Information Processing Society of Japan 1
 

 
 

 
【特別講演】 
歩行支援ロボットの質的研究：ユーザーの主体性回復を促す条件の検討

 
 

河合 直樹 † 
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