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Relational Pods: An interactive illumination device that is put into 
operation in a public space for people to touch and enjoy. 

MASAHIRO ICHINO†1� SHUJI HIROSE†2 
YASUHIKO ANDO†1 

This work is an interactive illumination device that is put into operation in a public space for people to touch and enjoy. The 
Pods, which were set up on the walkway of rail station, change to various color and, linking together, flicker due to the actions of 
the pedestrians. This work changes the scene of the walkway people are normally accustomed to seeing, thereby staging an 
enjoyable walk. 
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Figure 1� Installation planning perspective drawings. 
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Figure 2� Relational Pods installation view. 
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Figure 3�  Touch way of pattern. 
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光プロジェクト第二回

リレーショナル・ポッド活動概要

１　リレーショナル・ポッド作品概要
作品名：リレーショナル・ポッド　　Relational Pods　〈光の水面〉
会期：2014年12 月24 日（水）～2015年1 月28 日（水）

水の流れをイメージして通路を縦断するよう配された19体のポッドは「光の水面」を表現したもので、上面に触れた
指先から光の波紋が広がり（タッチ）、本体を叩いたり（タップ）土台を足踏みしたり（ステップ）すると光の波紋
と音がとなりそのまたとなりへと連鎖する仕組みになっている。水と人々がつくりだす関係性を想起させながら水

都大垣に由来するコンセプトを主題とした作品である。

量感や配置においても存在感を持たせたこの作品は、均一的になりがちな公共空間に突如現れた「場所と人」の関
わり方に変化を与える媒体となり、その相互作用による新たな風景を作り出すことをねらいとしている。
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リレーショナル・ポッド 電装品システム構成
24時間立ち入り可能な環境において稼働時間は午前7時から午後10時までの15時間とした。加えて、人に触れてもらう
ことが動作のきっかけとなるため、それらを前提とした展示に耐え得る設計が不可欠となる。PCやプロジェクターなど
デリケートな機材は組み込まず、スタンドアローンで成立させることを重視し、以下の要素によって構成されている。

１）入力装置
①大型タッチホイールセンサー
ポータブルオーディオの操作インターフェースなどに用いられるタッチ
ホイールセンサー同様の働きをする大型のセンサーユニットを制作し

た。円周上に120度間隔で配置された3個の圧力センサーの上にリング
状の押え板が乗った構造をしており、3つのセンサーへの入力量から計
算により押え板のどの箇所に触れているかを検出する。

ポッド本体上部に配置され、触れた箇所から光の波紋が広がる「タッ
チ」操作の入力として使用する。

②音響センサー
周囲の音量を計測する音響センサー(マイク)をポッド本体内部に配置
している。本体を叩く「タップ」や、周囲で足踏みする「ステッ
プ」などによる一定レベル以上の音量が入力されると、それをトリ

ガーとして光の波紋と音が連鎖して伝わる反応を返す。

２）出力装置
①光源ユニット
本体上面の白色アクリル板の下にフルカラーLEDパネルが収められてい

る。これは32x32のマトリクス状にフルカラーLEDが配置されたもので
光の波紋の描画に用いられる。白色アクリル板とフルカラーLEDの間に

る。本体下部には白色のLEDテープが配置され、本体を叩く「タップ」
や、周囲で足踏みする「ステップ」などの操作での反応の際の光の波紋
と音声出力に同調して発光する。下部が発光することにより宙に浮い

たように見える効果を狙っている。

②音声出力ユニット
本体内部にはMP3再生ユニットとPCの付属品として一般的なパワードスピーカーが収められている。MP3 再生ユニット

はmicroSDカードスロットを備えており、外部からの指示でカード内のMP3音声ファイルを再生することができる。
microSDカードにはポッド本体の高さに対応した音程の水音をイメージした音声ファイルが書き込まれている。

IAMASメディアサイト研究会
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タッチホイールセンサー位置検出

波紋の描画（タッチ時）

回転角θ

x
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Figure 4� The position detection by the touch wheel 

Ý 5� �ǛZ\[*;>ž°,Ŗ÷

Figure 5� The light-emitting by the upper touch. 
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Figure 6� Pods Assembly drawing. 
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Figure 7� Original relay board. 

②ソフトウェア
本作用に新たにプログラムを書き起こしている。入出力

装置の制御、隣接のポッドとの通信といった処理から操
作に対する反応や光・音声の出力といった表現に関する
処理までポッドの各種動作を定義している。

４）ポッド本体
素材は鉄を使用し、現場で組み立てられることや内部の
メンテナンスにも配慮しながら、外見上固定ネジが見え
難いよう工夫してある。直径310mmほどの円筒形で、高

さは400mm 2体、427mm 3体、 500mm 3体、 600mm 

3体、700mm 3体、 773mm 3体、800mm 2体の7種、計
19体から構成される。上面はタッチパネルとして機能す
るよう直下にタッチセンサーユニットと光源ユニットを

組み込むことができる。本体設置面からも光が漏れるよ
うな構造で底面が小さくなるため、アンカー等で床固定
できない現場での安定性や見栄えなども考慮し直径

700mmの円形のベース板にそれぞれセットされる。外装
部は全て耐久性を考慮しウレタン樹脂塗装（暗いグレ
ー）を施す。
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S-1/ スチール レーザー加工

A-1/ アクリル レーザー加工

M-1a/ MDF レーザー加工

M-3/ スペーサーリング（接着）

SP-2/ スペーサー（ビス貫通バカ穴 /M-3 に接着）

スペーサー（ビス貫通用 /センサー支持用）
M4ナット（ユニットセット）

M-1b/ MDF レーザー加工（M-2/M-3 に接着）

M-2/ MDF レーザー加工

S-4/  スチール レーザーカット

カップ（またはボックス）

LEDパネル

鋼管 1/ 318.5×6

LED テープ / 32 型

角パイプ /クロス溶接（鋼管 1内面及び鋼管 2溶接）

鋼管 2/ 216.3×4.5

スリップ止めゴム

M4なべネジ（ユニット /本体固定）

圧力センサー

M4さらネジ（ユニットセット）

M6 なべネジ

M6tap ネコ（アングル）

S-2/ スチール レーザーカット（M4ネジ穴付き 鋼管 1内面溶接）

Arduino mega
マイク / スピーカー内蔵

S-3/ スチール レーザーカット

構造見取り図

配置プラン
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Figure 8� System block diagram. 
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