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１．はじめに 

本講演では、e ラーニング用 NICER-LOM 検索

データベース・システムの現状並びに、本デー

タベースに格納される世界遺産オントロージの

研究成果と、本オントロジーで表現される 3D 

& 360 度知識（デジタルコンテンツ）について

言及する。 

 

 

２．世界遺産オントロジー 

図１は、世界遺産の意味構造をオントロジー

で表現したものである。 

図１の世界遺産のオントロジー表現（ＯＷＬ）

は、①誰が見ても世界的に卓越して優れている

と感じるもの（ユニバーサル・アウトスタンデ

ィング・バリュー）で、②本物である（新正

性）を満たしている。③更に 10 種類の世界遺

産登録基準のどれかを、④条件的に完全に満た

している（完全性）ということを示している。  

 

図１.世界遺産のオントロジー表現
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上記①～④を満たしている世界遺産は、④の

世界遺産登録基準の組み合わせ次第で、文化遺 

産、複合遺産と自然遺産の３種類の世界遺産に

タイプ分けでき、その具体的な事例（ＲＤＦ）

として、例えば、白川村、マチュピチュ や小

笠原などの事例があり、そのデジタラルコンテ

ンツはＷｅｂ上の具体的なＵＲＬとして参照で

きる。 

 

 

３．3D & 360 度知識（デジタルコンテンツ） 

図 2 は、3Ｄ&360°知識獲得の方法、つまり空

間のあるがままを記録・伝送する 3Ｄ&360°の

「五感デジタルアーカイブ手法」の有様を示し

ている。 

 4 台の 3Ｄカメラを目標物に対して 90°づつ

ずらした 4 方向から撮影する。１ビット高速録

音機と iPHONE は、３Ｄカメラと４５度ずれた

アングルでそれぞれ録音収録する。iPHONE で 4

方向からの写真撮影を行うと共に、3D カメラで

4 方向から 3D 動画撮影を行う。 

 

図2.   3D&360°知識獲得
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図３は 3Ｄ&360°知識表現形式を図示したもの

である。目標物に対して 90°づつずらした 4 台

の 3Ｄカメラから得られたデータを、各々右目

情報と左目情報に分け、4 方向からの映像デー

タとして映像ファイルに格納する。テキストフ

ァイルには、4 方向からの映像データの説明文

が格納され、目録情報（メタデータ）作成の基

本データとなる。 

 

図3.  3D&360°アーカイブの知識表現形式
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図４は、3Ｄ&360°世界遺産アーカイブの意

味構造をオントロジーで表現したものである：

図4. 3D&360°世界遺産アーカイブのオントロジー表現
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①目標物に対して 90°づつずらした 4 台の 3Ｄ

カメラから得られた各々右目情報と左目情報、

②4 方向からの映像データ、③4 方向からの映

像データの説明文（テキスト）と、④目録情報

（nicer-LOM）がオントロジーで表現される 

 

 

４．おわりに 

図５は、現在の NICER－LOM 検索データベー

スのトップページを示す。本教材は NICER-LOM

検索システムに登録されており、e-Learning や

教育クラウド・システムで活用されている。 

 

 
 

図 5. LOM 検索データベースのトップページ 
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