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Table 2 4-anonymized table toward to location data
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dddrLrododddddoog 0000 c;ooooa
J0o0d0o00oooooooooooo 20 AqMooa
000000 Ly, 000000000000 000O004
gooooboooboboooobooobuooooooa
goddddddddd0ooooooo Ly ooooa
oo0odoooooo Lo Ly 00ooooooooaa
goooooooooooda

Jood0odoooooooboobobooooLOooooo
gooooobooooboboooobooooooooooa
goooooooooooooooLd Ly, 0oooa
gboooboobooboouobooooooooboon
gooooooooboboooobooooboooooooa
gooooobooooboboooobooooooooooa
00000 [12][22)0

Loodoooooo A0l 00000000 A, 0O
doodoo2200000 L,y 0 L, 000 A,i0A,20
ogooooooooo
An1:¢'Ao+A1, An2:¢'A1+A0

d+1 p+1

0000400000000¢=(1++5)/20000

L,,00 L,,0000 A4,;0A4,,0000000000
goboooobooo L,,0b000boooooooono
00000 LO00D00O ApO0 A,,0000000000
0000o00o00oOoDoOooooO A,,00000000
000000 L., 00000 A,00 A,,000000

00000 LO0O Ly, 000000000000DO000
goddddooooooooboboboboobboobooooa
gooooooao

oogooooobo20000000000000000d
goddddoooooooobobobobobobbooooooa
godododooooooao

(6)

55 00O0O0OOO0OOOO
coobooooobOocOoooooOooboOoooooao
oooooOO0OO0O0000000000000000 LOoOo
goboooooooon 3m
Lgoooooooooooooooooooo Loo
oooooooooooooo Ly, 0000
Lo L,,000000000O000000LO000O
oobooocoooobo40000000C0O00DOCOOO

— 2048 —



03 00000
Fig. 3 Area decrease
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